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El presente documento recoge el Plan de Investigacion del grupo INFOTEC para el afio 2026. En ¢l
se describen de forma concisa las principales acciones en curso y los trabajos de caracter inmediato
programados en el marco de sus lineas de investigacion, atendiendo a la composicion y estructura
vigentes del grupo.

L1 - Analisis de datos e inteligencia artificial
En esta linea de trabajo se desarrollan actualmente actividades en cuatro vertientes:

« Gemelos digitales y fusion de datos oceanograficos: En el marco del proyecto PICUD-2023-01
(POSEIDON), prorrogado hasta el 16 de octubre de 2026, se continuara el desarrollo, ensayo y
validacion de un gemelo digital oceanografico. Los trabajos previstos incluyen la integracion de datos
metocean, la visualizacion dinamica del océano mediante mallas H3, la definicion de modelos de
riesgo operacional para operaciones navales y la coordinacion con las capacidades de desarrollo de
plataformas y Big Data.

« IA para conocimiento del entorno maritimo: Se dara continuidad a los trabajos de explotacion de
datos AIS y de otras fuentes de informacion para deteccion de anomalias, prediccion y simulacion de
comportamientos de buques, clasificacion automatica y apoyo al conocimiento del entorno maritimo.
Estas actividades se vinculan con trabajos fin de grado y con la preparacion de nuevas propuestas
orientadas a vigilancia maritima y apoyo a la decision.

« PLN, OSINT y analisis semantico: Se mantendran las lineas de procesamiento de lenguaje natural
aplicadas a comunicaciones navales, analisis de 6rdenes en el puente de mando, explotacion de fuentes
abiertas de interés para defensa y evolucion semdantica de estructuras de informacion vinculadas a
sistemas complejos.

+ Vision artificial y deteccion de drones: Se impulsaran trabajos de identificacion automatica de
drones y redes de sensores para deteccion en interiores, conectando las capacidades de vision artificial
y aprendizaje automatico del grupo con necesidades emergentes de seguridad en instalaciones y
entornos navales.

L2 - Procesado y generacion de sefial para radar y comunicaciones
Las actividades planificadas en el marco de esta linea se estructuran en torno a cuatro ejes:

« Comunicaciones 6G y MIMO ultra-masivo: En el marco del proyecto PICUD-2025-02
(COMTEUM), activo hasta el 31 de diciembre de 2026, se investigaran técnicas de comunicacion
basadas en tecnologias MIMO ultra-masivas para 6G. La actividad se centrara en el modelado de
canal, el disefio de técnicas de procesado y la evaluacion de arquitecturas avanzadas de
comunicaciones inalambricas de interés para escenarios de altas prestaciones.

« Radar pasivo, MIMO y beamforming: Como continuacion de los trabajos previos en radar pasivo
y configuraciones MIMO de aplicacion al ambito maritimo, se avanzara en técnicas de beamforming,
generacion de imagenes, analisis de configuraciones multicanal y evaluacion de soluciones de
procesado de sefial para deteccion y localizacion de blancos maritimos.
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% GNSS, guerra electronica e identificacion de emisores: Se dard continuidad a las actividades
relacionadas con suplantacion, perturbacion y analisis de sefiales GNSS, asi como a los trabajos de
identificacidén automatica de emisores radar a partir del espectro de la sefial, con especial atencion a
su integracion en demostradores, bancos de ensayo y trabajos académicos dirigidos.

% Superficies reconfigurables y antenas avanzadas: Se mantendra la investigacion en arrays
masivos, superficies inteligentes reconfigurables, técnicas de precodificacion y arquitecturas hibridas
para comunicaciones de nueva generacion, buscando sinergias con la linea L1 en el uso de técnicas
de optimizacidn e IA para seleccion, planificacion y adaptacion de recursos radio.

L3 - Informatica grafica y tecnologia geoespacial
Las actividades planificadas para esta linea de investigacion se centran en los siguientes puntos:

+ Tecnologia geoespacial y mapeo topobatimétrico: Como continuacion de los resultados asociados
a proyectos recientes de fusion de datos LiDAR multiescala y mapeo topobatimétrico, se continuara
con el desarrollo de metodologias para integracion de nubes de puntos, fotogrametria, batimetria y
sistemas de informacion geografica orientados a la caracterizacion del entorno costero y maritimo.

+ Realidad extendida y simulacion inmersiva: Se dara continuidad a los trabajos de realidad virtual,
realidad aumentada y simulacion 3D para adiestramiento, visualizaciéon de escenarios y apoyo a la
toma de decision. Estas actividades incluyen la explotacion de dispositivos inmersivos, modelos
fotorrealistas y elementos interactivos para aplicaciones de entrenamiento y operacion.

« Modelos digitales de informacion y gemelos digitales: Se reforzara la relacion entre tecnologias
BIM, modelos 3D, infraestructuras de datos espaciales y gemelos digitales, conectando esta linea con
el proyecto POSEIDON vy con las capacidades de integracion y visualizacion dinamica de datos
maritimos desarrolladas en la linea L1.

+» Teledeteccion y reconocimiento del entorno: Se impulsaran trabajos de analisis geoespacial a partir
de imagenes satélite, sensores remotos y plataformas no tripuladas, con el objetivo de mejorar la
monitorizacion costera, la caracterizacion de infraestructuras y el apoyo a operaciones en el ambito
naval y de defensa.

Otras acciones de investigacion y desarrollo futuro

De forma complementaria y transversal a las capacidades del grupo, durante 2026 se pretende
potenciar la integracion entre las tres lineas de investigacion mediante proyectos y trabajos que
combinen IA, comunicaciones avanzadas, radar, sensores, gemelos digitales y tecnologias
geoespaciales.

En particular, la reciente incorporacion de nuevos miembros al grupo permite reforzar ambitos como
los sistemas inteligentes de apoyo a la navegacion, el andlisis de riesgos operacionales con datos
metocean, la identificacion de drones, la identificacion automatica de emisores radar y el desarrollo
de plataformas de gemelo digital oceanografico. Estas capacidades se orientaran tanto a la ejecucion
de proyectos vigentes como a la preparacion de nuevas propuestas en convocatorias internas,
nacionales y de defensa.

Asimismo, se fomentara la continuidad de los trabajos fin de grado y fin de master vinculados a las
lineas del grupo, priorizando aquellos que puedan generar prototipos, conjuntos de datos,
demostradores o publicaciones en congresos y revistas de interés para el CUD-ENM vy la Armada.



